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MIKROPROCESOROWY STEROWNIK DO BRAM Z KODEM DYNAMICZNYM STB24VMA1

Zestaw sktada sie z odbiornika sterujacego pracg silnika pradu statego 24V oraz dwodch pilotéw do zdalnego sterowania. Urzadzenie
przewidziane jest do sterowania silnikiem, w ktérym zmiane kierunku ruchu uzyskuje sie przez zmiane biegunowosci zasilania. Kolejne
przycisniecia przycisku pilota lub wytacznika $ciennego powodujg prace w cyklu: otwieranie-stop-zamykanie-stop ...itd. Wylaczenie
pracy silnika nastepuje z chwila;

a) ponownego przycisniecia przycisku lub wytacznika $ciennego, lub

b) zadziatania wytgcznika krancowego lub uptyniecia zaprogramowanego czasu, lub

C) zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego, ktérego czutos¢ ustala sie potencjometrami dla kazdego kierunku, lub

d) zadziatania fotokomorki (jezeli jest zainstalowana).
W przypadku wystgpienia przecigzenia lub zadziatania fotokomoérki podczas zamykania bramy nastagpi jej zatrzymanie, a nastepnie
petne otwarcie. W przypadku wystapienia przecigzenia w czasie otwierania bramy nastapi jej zatrzymanie, a nastepnie zamykanie przez
1 sekunde. Przy wtaczonej funkcji samozamykania (rozwarta zworka JP1(3-4)) po catkowitym otwarciu bramy nastapi jej zamkniecie po
zaprogramowanym czasie PAUZY. W czasie ruchu bramy i w czasie PAUZY lampa pulsuje lub $wieci ciggle (zworka JP1(1-2)
odpowiednio zwarta lub rozwarta). Dziatanie lampy po zatrzymaniu bramy zalezy od ustawien wedtug ponizszej tabeli:

Samozamykanie (zworka 1-2 zwarta) (zworka 1-2 rozwarta)

Wiaczone (zworka 3-4 rozwarta) | Lampa gasnie Lampa swieci przez 60 sek.

Wytaczone (zworka 3-4 zwarta) | Lampa pulsuje przez zaprogramow. czas | Lampa $wieci przez zaprogramowany czas

Do instalacji odbiornika sterujacego przy bramie nalezy uzy¢ elektroenergetycznej puszki lub skrzynki hermetycznej z tworzywa
posiadajacej przepusty lub dtawiki izolujgce dla wykonania przytaczy przewodowych. Przewdd antenowy nalezy wyprowadzi¢ na
zewnatrz skrzynki lub zastosowac¢ antene zewnetrzna.

PROCEDURY PROGRAMOWANIA
Procedury wykonuje sie przy uzyciu przycisku PRG w odbiorniku oraz pilota recznego.
1. Wprowadzenie pilota do pamieci odbiornika - maksymalnie 12 pilotow (112 w wykonaniu specjalnym).
a) Przycisna¢ przycisk PRG w odbiorniku na czas krétszy niz 2 sek - dioda LED w odbiorniku zaswieci sie. Po zwolnieniu
przycisku LED $wieci dalej, co potwierdza wejscie w ten tryb.
b) Przycisnaé przycisk pilota. LED w odbiorniku gasnie.
c) Przycisna¢ ten sam przycisk pilota drugi raz. LED w odbiorniku wielokrotnie btysnie potwierdzajac prawidtowe wykonanie
procedury.
2. Programowanie czasu, po ktérym nastapi wytaczenie silnika oraz czasu PAUZY (lub swiecenia lampy):
a) Przycisna¢ przycisk PRG w odbiorniku - LED zaswieci sie — i przytrzymac¢ na czas dluzszy niz 2 sek., ale krétszy niz 8 sek.
Po zwolnieniu przycisku dioda LED w odbiorniku gasnie potwierdzajac wejscie w ten tryb;
b) Przycisng¢ przycisk pilota. LED zaswieci sig i silnik zostanie wigczony;
c) Po uplywie zadanego czasu (do 60 minut) drugi raz przycisnaé przycisk pilota — LED zgasnie i wtgczy sie lampa;
d) Po uptywie zadanego czasu PAUZY lub $wiecenia lampy trzeci raz przycisnaé przycisk pilota - lampa wytaczy sie a LED
wielokrotnie btysnie potwierdzajac prawidtowe wykonanie procedury.
3. Kasowanie wszystkich pilotow z pamieci odbiornika (Uwaga! Te procedure wykonujemy w przypadku utraty pilota lub innej
potrzeby usuniecia wszystkich pilotéw z systemu):
Przycisna¢ przycisk PRG w odbiorniku - dioda LED zaswieci sie - i przytrzymaé do chwili az dioda LED zacznie btyska¢ (ponad 8
sek.), a nastepnie przycisk zwolni¢. Pamigc¢ pilotow jest wykasowana i odbiornik nie reaguje na wysytane sygnatly z pilotow. Po
wykasowaniu pilotéw wszystkie zaprogramowane wczesniej czasy pozostajg nie zmienione. Wprowadzenie pilotéw do pamieci
wykonaé wg pkt 1.
Uwaga! Wykonanie procedury 2 mozliwe jest tylko przy uzyciu pilota bedacego w pamieci sterownika.

Instalacje sterownika wykonuje
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